Résolution analytique d’un systeme

statique

»)

Soient & et ¥ deux vecteurs de 'espace, on appelle produit vectoriel des vecteurs & et ¥V le vecteur

noté
g My telque:

o sidet¥ sontcolindairesd ~ ¥ = 1)
© sifet?¥ nesontpascolinéaires alors
*g M3 estorthogonaladd etd v

-+

MY esttelguelabase (& ; ¥; & * v ) est directe.

Ngasl=lz 051 sin@r 5

Dans une base orthcmormale 7, pour tous vecteurs
x yz'=zy'
) ¥ et v y D zx'— xz'
z xy = yx!
Applications :
5 3
vecteur 1 {—2¢et vecteur 2 14
0 0
R (3
vecteur 1 {—2¢etvecteur 2 14
0 0
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